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 Понятие дислокации для аморфного материала сложно определяемо из-за отсут-

ствия в атомной структуре данного материала дальнего порядка [1–4]. Это приводит к 
неопределенности длины линейного дефекта, к классу которых относится дислокация 
[5]. Однако, в случае плоской задачи, когда поле напряжений рассматривается в плос-
кости, содержащей один атомный слой, для математического моделирования может 
быть использована функция поля напряжений, создаваемых дислокацией. Поэтому в 
данной работе по аналогии с теорией дислокаций [5] введем меру o  вектора смещения 
u  вызванного линейным дефектом в сплошной среде. Опишем данный дефект конту-
ром радиусом R. Пусть R не превышает двух-трех межатомных расстояний a (т.е. 

aRa 32 << ). Тогда наблюдаемая в ядре дефекта математическая неопределенность бу-
дет невелика и в случае плоскодеформированного состояния можно записать: 
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Здесь dl – элемент контура, очерчивающего рассматриваемый дефект. 
 Решая плоскую задачу, получим формулы для расчета полей напряжений, созда-

ваемых рассматриваемым дефектом в аморфном материале: 
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где µ – модуль сдвига; ν – коэффициент Пуассона. 
 Транслируя данный элементарный источник напряжений вдоль кривой, получим 

поле напряжений, создаваемых полосой сдвига в аморфном материале. Согласно мето-
дам работы [6], не трудно показать, что в случае плоскодеформированного состояния 
данное поле напряжений будет равновесным, что доказывает правомерность введения 
понятия дефекта мощностью o . 
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